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SILINDRI INERTSIMOMENT
Too eesmark: Silindri inertsi- Toovahendid: Katseseade (kald-
momendi maaramine kaldpinna abil. pind), silindrite komplekt, nihik.
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Katseandmete tabel

Silindri inertsimomendi maaramine.
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Arvutused ja veaarvutused
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Inertsimomendi arvutamine allaveeremise aja jarqi
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Inertsimomendi vea arvutamine
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Inertsimomendi vea arvutamine
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Suhteliste vigade arvutamine
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Jareldus

Arvutuste tulemused:

Silindri inertsimoment allaveeremise aja jargi= (8.06i 0.86)-10‘5 kg-m? , usutavusega O
Suhteline viga: 6=106%

Silindri inertsimoment teoreetilise valemi jargk (10.09+ 0.03)-10° kg- m? , usutavusega (
Suhteline viga: 0 =0.35%

Jareldus:

Erinevatel meetoditel saadud inertsimomendid erinevad Uksteisest umbes 1.25 korda. See
arvatavalt tingitud mdo6tevigadest. Kédesolev meetod on sobiv silindri inertsimomendi

maaramiseks, kui ei esitata kdrgeid ndudeid selle tapsusele.



Spikker

. Pddrleva keha inertsi moot.
mR
o =
. Ei ole vbrdsed. Inertsimoment oleneb keha massi jaotusest. Ka |6ppkiirused on erinev
kuna inertsimoment mdjutab otseselt kiirust.

Mdodtevigadest

5. Nurkkiirus on vektor, mis iseloomustab jaiga keha po6rlemise kiirust ja on sihitud piki

poorlemistelge suunas, kust keha paistab pddrlevat vastu kellaosuti liikumise suunda.

6. Inertsimoment on vordeline jbumomendiga ja p66rdvordeline nurkkiirendusega.

. Isoleeritud slisteemi energia on kdigi siisteemis toimuvate protsesside korral jaav.
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