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Katseandmete tabel

Silindri inertsimomendi määramine.

l = ……±………, m = ……±………, d =……±………
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Arvutused ja veaarvutused

m=0.2258 kg

Inertsimomendi arvutamine allaveeremise aja järgi

Inertsimomendi vea arvutamine

45

1

2 1089952.1)( �

�

����i i tt

s
nn

tt
tt

n

i i

nj
3

4
1

2

,1 1062909.8
45

1089952.1
8.2

)1(

)(
�

�

�

�

��
�

�
��

��

�
���
�

�

m1.278l �

8.295.0,4 �t

kg102��
4���

m0.02990
2

d
r ��

m105
2

��
5���

�
�

d

2s

m
9.818g �

s52604.1t �

rad310363.425.0 ����� �

�

m102l -3���

4
2

2 10567.31
2

sin
�����

�

�
		



�
��

�

�

l

gt
r

m

I �

3
2

10388.51
2

sin
2 �����

�

�
		



�
��

�

�

l

gt
mr

r

I �

25
2

2 mkg10055.81
2

sin
I �����

�

�
		



�
�� �

l

gt
mr

�



Inertsimomendi arvutamine valemi                    järgi

Inertsimomendi vea arvutamine

Suhteliste vigade arvutamine
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Järeldus

Arvutuste tulemused:

Silindri inertsimoment allaveeremise aja järgi:                                              , usutavusega 0.95

Suhteline viga:

Silindri inertsimoment teoreetilise valemi järgi:                                              , usutavusega 0.95

Suhteline viga:

Järeldus:

Erinevatel meetoditel saadud inertsimomendid erinevad üksteisest umbes 1.25 korda. See on

arvatavalt tingitud mõõtevigadest. Käesolev meetod on sobiv silindri inertsimomendi

määramiseks, kui ei esitata kõrgeid nõudeid selle täpsusele.

� � 2-5 mkg1086.08.06I ����
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� � 2-5 mkg1003.010.09I ����
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Spikker

1. Pöörleva keha inertsi mõõt.

2. 

3. Ei ole võrdsed. Inertsimoment oleneb keha massi jaotusest. Ka lõppkiirused on erinevad,

kuna inertsimoment mõjutab otseselt kiirust.

4.  Mõõtevigadest

5. Nurkkiirus on vektor, mis iseloomustab jäiga keha pöörlemise kiirust ja on sihitud piki

pöörlemistelge suunas, kust keha paistab pöörlevat vastu kellaosuti liikumise suunda.

6. Inertsimoment on võrdeline jõumomendiga ja pöördvõrdeline nurkkiirendusega.

7. Isoleeritud süsteemi energia on kõigi süsteemis toimuvate protsesside korral jääv.

8.     , kus c tähistab inertsikeskme kohta käivat tegurit.
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